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研 究 紹 介

制御工学、パワーエレクトロニクス、電動
機センサレス制御、DSP応用
各種駆動用交流電動機のアドバンスト制
御に関する研究

1）内部埋込永久磁石同期電動機（IPMSM）のセンサレス制御
現在、最も注目度の高いIPMSMの新しいセンサレス制御法の開発を
行う。固定座標系上で適応オブザーバを構成し、その設計法を開発す
る。誘導機を対象としたこれまでの成果をもとにIPMSMの制御性能改
善を図る。

2）マルチレートシステムに基づく交流電動機の同定と制御
電動機の制御系設計には電動機の同定が不可欠である。制御中の同
定は困難な場合が多いが、マルチレートシステムを従来の制御系に組
み込みことによりその同定精度の改善を図る。この結果、電動機の特性
変動に追従し、より適切な制御が実現できる。

3）DSPを用いたソフトウェア教育法の改善
現在の制御システムの多くはマイコン制御され、アルゴリズムはC言語等
のソフトウェアで記述される。本研究ではメカトロニクス機器の制御を目
的にDSPを用いたソフトウェア教育法を検討し、その修得を効率的に行
う教育カリキュラムの開発を行う。


